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GUdUm ve Otopilot Algoritmalarn
Gelistirme Muhendis

N s Tanimi

Gudium ve Otopilot algoritmalan, fiizenin hedefine ulagmasin
saglayan kontrol donglisiniin pargalaridir.  Gidim dongiisii
angajman kinematigini kullanarak flizeye gerekli otopilot
komutlarini besleyen, otopilot ise hem bu komutlar1 ger¢ekleyecek
kanatgik komutlarini iireten hem de fiizenin stabilizasyonunu
saglayan donguddr.

Bu dongtiler fiizenin performans ve operasyonel gereksinimlerine
gore cesitli sekillerde kurulabilir. Bu dongtlerin kurulmas: ve
tasarlanmasi isi “Gidim ve Otopilot Algoritmalar1 Gelistirme
Miihendisi’nin is tanimini olusturmaktadir.
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veya Makina Miithendisligi bolimlerinden
mezun (not ortalamasi = 2.75/4.00) olmasi

« Ankara’da ikamet etmesi veya edebilecek
olmasi

«Erkek adaylarin askerligini tamamlamig
olmasi ya da en az 2 y1l askerlikle ilisiklerinin
bulunmamast

«lyi derecede Ingilizce bilgisine (okuma,
konusma, yazma) sahip olmasi

«Ugus Mekanigi, Sistem Dinamigi, Kontrol
Teorisi konusunda bilgili ve calismaya istekli

«Lisans programinda yukaridaki konularda ders
almis ve/veya yiiksek lisans tezini yukaridaki
alanlar ile ilgili bir konuda tamamlamis

«Tercihen Matlab ve Simulink programlarinda
ileri seviyede bilgi ve deneyim sahibi

«MS Office programlarini iyi dizeyde :o
kullanabilmesi N Ba§VU ru |(;|n

« Dinamik, yaratici, insan iligkileri kuvvetli ve .
takim ¢alismasina yatkin olmasi Gorkem ES Sl17/.

« Gerektiginde esnek ¢alisma saatlerine uyum
saglayabilmesi
« Yurti¢i/yurtdigi seyahat engeli bulunmamasi
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Not: Bagvuru i¢in son bir tarih bulunmamaktadir




